OHJEET KAYTON ALOITTAMISEEN SOUTHIN RTK GNSS-
VASTAANOTTIMILLA KARERAN KORJAUSVERKOSSA

Aloita Project Wizardista.
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Projekti:20250204-1604 Tama ohje on laadittu uusimmalla Survstarilla,
—  NONE  H:1414212.125 Rover
_ ,ﬁ' 2/20 V:999999.000

> &

Project Wizard  Projektinhallinta Projektin
tietojen hallinta

& e

Koordinaattijarjes Tukiaseman Pistetietokanta

jossa kieleksi on valittu suomi. Kaikki termit eivat

kuitenkaan ole kddnnetty suomeksi.

telma orientointi
Pisteen vienti  Sovellusasetukse Tietoja
t ohjelmasta
o G
Pilvijako Koodikirjaston
hallinta

1)

Projekti i Tyokalut
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Valitse projekti. paina Valinnat, niin paaset

< Project Wizard @)

editoimaan projektin tietoja.

L' Projekti

Open or create a new project

Valinnat Seuraava

2 Koordinaattijarjestelma

Ellipsoid, projection, transformation parameters

3 Bluetooth connection

Connect the receiver via Bluetooth

4 Set work mode and datalink

Base, Rover or Static mode

5 Begin survey work

Point survey or Stakeout
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Paina alhaalta "Uusi” (jos et halua avata

< Projektinhallinta @ vanhaa projektia).
Projektin polku Internal storage/SurvStar/ProjectData
Vapaa levytila Vapaa levytila:17,06 GB/117,61 GB
Projektilista gi
Etsi

B' 20250204-1604 2025-02-04 16:04:54
] default 2024-03-1510:23:16
E’ 20240315 2024-03-1510:23:28
E’ 20240411 2024-04-11 18:06:43
E’ 20240706 2024-07-06 11:50:50
E’ 20240710 2024-07-10 19:56:48
E’ 20240712 2024-07-12 12:14:08
E’ 20240728 2024-07-28 16:23:44
E’ 20240728_2 2024-07-28 20:22:10
E’ 20240801 2024-08-01 10:21:35
F= 2n24n024.17235 2N24-N0-24 17-25:02

Uusi Tuo Vie Avaa
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< Projektin tiedot

Projektin nimi

Koordinaattijarjestelma

Survey Stake Setting

Operaattori

Laite

Muistiinpanot

Paivamaara

Vapaa levytila

OK

20250206-1905

Edellisen projektin muuttujat

Previous Project Parameters

Ari

G4

Testi

Jaa

Anna projektille nimi. Oletusarvo on
paivamaara ja kellonaika. Voit
kirjoittaa siihen vapaamuotoisen
nimen. Tassa kysytaan
koordinaattijarjestelmaa ja voit
antaa tassa olla "Edellisen projektin
muuttujat”, koska
koordinaattijarjestelma voidaan
tarkistaa ja muuttaa seuraavissa
vaiheissa. Voit kirjoittaa myds
kayttajan (operaattorin) nimen ja
laitteen nimen/tyypin.
Muistiinpanoihin voit kirjoittaa
vapaavalintaista tekstia.
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< Projektinhallinta

Projektin polku

Vapaa levytila

Projektilista

Etsi

20250206-1905

default

20240315

20240411

20240706

20240710

20240712

20240728

20240728_2

20240801

T oommmmomo o

2N0274N024-172K

Uusi

Tuo

M Ad079%

©)

Internal storage/SurvStar/ProjectData

Vapaa levytila:17,06 GB/117,61 GB

Vie

@
&

2025-02-06 19:05:15
2024-03-1510:23:16
2024-03-1510:23:28
2024-04-11 18:06:43
2024-07-06 11:50:50
2024-07-10 19:56:48
2024-07-1212:14:08
2024-07-28 16:23:44
2024-07-28 20:22:10

2024-08-01 10:21:35

20724-N9-24 17-2K:NR

Tietoja

Nyt luotu projekti ilmestyy
projektiluotteloon, jossa voidaan
ottaa projekteja kayttoon. Kuvassa
on valittuna juuri asken tehty
projekti.



Seuraavaksi valittavana on

M Ad079%

koordinaattijarjestelma. Paina

»

"Valinnat”.
Project Wizard @

v Projekti
20250206-1905

Ellipsoid, projection, transformation parameters

Last Valinnat Seuraava

3 Bluetooth connection

Connect the receiver via Bluetooth

4 Set work mode and datalink

Base, Rover or Static mode

5  Begin survey work

Point survey or Stakeout
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Jos valittu koordinaattijarjestelma ei

< Koordinaattijarjestelma (@) ole haluttu, voit muuttaa sité (ylin
rivi). Paina ”Kayta oletusta” ja valitse

Koordinaattijarjestelma ETRS89 / GK26 sielta "Esiasetettu”

Ellipsoidi

Projektio

7 muuttujaa

4 muuttujaa/Hz tasotasoitus
Korkeuden sovitusparametrit

Korkeuden sovitusparametrit

Vie Kayta ole... Tiedosto... OK

12 3 4 5 6 7 8 9 0

L |
"4 |

gwerrty uiop a
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] 2123 , @® . v
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Tasta paaset esiasetettuihin
@ koordinaattijarjestelmiin. Aseta
Maa -> Finland ja valitse haluttu

Esiasetettu

jarjestelma, esim.

Maa FINLAND
ETRS89/TM35FIN. Paina OK.

Etsi
No. Koordinaattijarjestelma Ellipsoidi

15 ETRS89 / GK24 GRS80

16 ETRS89 / GK25 GRS80

17 ETRS89 / GK26 GRS80

18 ETRS89 / GK27 GRS80

19 ETRS89 / GK28 GRS80

20 ETRS89 / GK29 GRS80

21 ETRS89 / GK30 GRS80

22 ETRS89 / GK31 GRS80

23 ETRS89 / TM35FIN GRS80

OK Tietoja
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Nyt paaset koordinaattijarjestelman

< Koordinaattijarjestelma @ sivuille. Taalla ei ole tarvetta
muuttaa muuta kuin Geoiditiedosto.

Koordinaattijarjestelma ETRS89 / TM35FIN Mene sen valintaan.

Ellipsoidi

Projektio

7 muuttujaa

4 muuttujaa/Hz tasotasoitus
Korkeuden sovitusparametrit
Korkeuden sovitusparametrit
Plane Grid File
Geoiditiedosto

Paikallinen offset

Grid To Ground

Vie Kayta ole... Tiedosto.. OK




Taalla sinun pitaa etsia ja valita
709 ® O & X . RS Ad@79% tiedosto, jonka paate on sgf.
Suomessa yleisin on talla hetkella
< Valitse tiedosto FIN2005N00. Témé tiedosto pitaa
siis olla talletettuna jossain

Tiedostotyyppi * SGF puhelimen / kontrollerin siséalla.
Yksinkertaisinta lienee tallettaa ne
i Takaisin juurihakemistoon Survstarin johonkin alihakemistoon.
/storage/emulated/0 Kun se on valittu, paina OK.

Takaisin edelliseen hakemistoon

)

/storage/emulated/0/SurvStar/Map

& FIN2005N00.sgf

OK
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Geoiditiedosto @

Tasta paaset edelliseen hakemistoon
painamalla OK.

Kayta
Geoid metodi Bilineaarinen
Geoid tiedosto FIN2005N00.sgf

OK



Samoin talta sivulta (jos kaikki on

oo e A W79% - .
- oikein), paina OK.
Koordinaattijarjestelma @
Koordinaattijarjestelma ETRS89 / TM35FIN
Ellipsoidi
Projektio

7 muuttujaa

4 muuttujaa/Hz tasotasoitus
Korkeuden sovitusparametrit
Korkeuden sovitusparametrit
Plane Grid File
Geoiditiedosto

Paikallinen offset

Grid To Ground

Vie Kayta ole... Tiedosto... OK
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<

Project Wizard

Projekti
20250206-1905

Koordinaattijarjestelma

ETRS89 / TM35FIN

Bluetooth connection

Connect the receiver via Bluetooth

Last Valinnat Seuraava

Set work mode and datalink

Base, Rover or Static mode

Begin survey work

Point survey or Stakeout

R A W79 %

©)

Seuraavaksi tulee ”Bluetooth
Connection”. Huomaa, etta nyt
Project Wizard-sivulla nakyvat
valittu projektin nimi ja
koordinaattijarjestelma. Paina
”Valinnat”.
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Tiedonsiirto @

Malli RTK
Valmistaja SOUTH

Tiedonsiirtotapa Bluetooth
3 Nyt kaikki

S914E7152101447
SA61E6147358631
RX-DIMENSE
S914E4152100622
ReachRS3nr1
1422900119
SA61E1147358283

S913DA148689612

Debug Katkaise

Talla sivulla naet kaikki laitteet, jonka
kanssa tama puhelin /kontrolleri on
Bluetooth-paritettu. Katso kasilla
olevan laitteen pohjasta sen
sarjanumero ja sielta esim. 3
viimeista kirjainta ja valitse listasta se
laite. Paina laitteen numeron
kohdalta ja yhdista laite. Kuvassa
alhaalla oikealla lukee ”Katkaise”,
koska tassa laite on yhdistetty. Jos
laitetta ei ole yhdistetty, siina lukee
”Yhdista”.



110 o N © 4§79 Seuraavaksi valitse "work mode

. \ b TE 1‘1: % ” . . . 9y ”
PO X . and data”. Valitse sielta "Rover

(todennakoisesti olet mittaamassa

etka rakentamassa tukiasemaa).

Set work mode and data...

Rover

Tukiasema

Staattinen
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<

Datalink mode

Smart Connect Config

CORS Config

Radioreititin

Korkeusmaski

Ota vinomittaus kayttéon

E-Bubble kalibrointi

Magneettinen kalibrointi

Record Static Data

Enhanced Positioning

A4 A W77 %

©)

Bluetooth

10

Rover-sivulla tarkeita ovat CORS Config,
Vinomittaus (eli kallistuskorjaus) ja
Enhanced Positioning (ota kayttoon
halutessasi) ja Record Static Data (paikan
tallennus). CORS Config tarkoittaa RTK-
korjausjarjestelman korjausverkon
asetuksia (esim. Karera). Paina siita.
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Laita tdnne korjauspalvelun

< Datalink asetukset - Bluetooth tarjoajan asetukset. Kuvan
asetukset patevat Kareran

. . verkkoon. Salasana on
Valitse palvelin

luonnollisesti vain kayttajan
tiedossa. Ennen mittauksen

Nimi Karera 5 |pittamista sinun taytyy valita
kiinnityspiste (mount point) listalta,
joka tulee palvelun tarjoajalta.

IP 89.166.54.164

Portti 2101

Kayttdjanimi dimense1

Salasana seseces

Valitse kiinnityspiste NRTK

Moodi NTRIP(Rover)

Automaattinen yhdistaminen

Keskeyta OK
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Talla sivulla voit yhdistaa valittuun

< Ntrip(Eagle) Connection - Bluetooth korjauspalveluun. Kuvassa yhdistys
on jo tehty, mika nakyy siita, etta

Karera<89.166.54.164:2101> alhaalla rivilla RXD-966 palkki liikkuu
ja koodi vaihtuu.

RXD-966
Lisaa Muokkaa Tuhoa
Yhdista Katkaise oK
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Nyt olet valmis aloittamaan

< Project Wizard @ mittauksen (pisteen mittaus). Paina
siita.

v Projekti
20250206-1905

v Koordinaattijarjestelma

ETRS89 / TM35FIN

v/ Bluetooth connection
S914E7152101447

v Set work mode and datalink

Rover

2 Begin survey work

Point survey or Stakeout

9 P O

Pisteen miittaus  Pisteen merkintd Suoran merkinta
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H:0.011 Rover 90%
&
o) 36/43 V:0.020

0.188fi~.._ Ll
5.75530

<

Mittaussivu nayttaa tallaiselta.
Ylhaalla teksti ”Kiinted” eli FIX
tarkoittaa, etta ollaan ns. RTK FIX- eli
mittaustilassa. Satelliittien
lukumaara nakyy sen alla eli kuvan
tapauksessa on nakyvissa 43

-~ satelliittia, joista kaytossa on 36.

«0

nT
>
o

-
ol

I
¥ ® 4

r
L

T4
AR

« @ 0

@

@® &0
) % O
Pisteen nimi
Pt1 Koodi o180 m
N: 7219021.237 m  Tukiaseman etdisyys:84.70...
E: 424534.365m  Aika / ajat: 01:18:18
H: 4.693 m

Rover-sivulla oleva korkeusmaski
maarittaa, mika on horisontin
ylapuolella oleva rajakulma, jota
suuremmilla kulmilla olevat
satelliitit otetaan kayttéon. Paras
tilanne on, kun satelliitit ovat
suoraan mittauksen ylapuolella.
Oikeassa reunassa oleva keltainen
nelid kuvaa kallistuskorjausta. Kun
painat siitd ensimmaisen kerran,
sinun pitaa sen jalkeen heiluttaa
mittasauvaa edestakaisin esim. +/-
15 asteen kulmissa N-S ja E-W
kulmissa (muutama heilutus ja siten
kaanto 90 astetta ja vastaavat
heilutukset tassa kulmassa). Kun
kalibrointi on nain tehty, pyorea
mittauspallukka (kuvassa oranssi)
nayttaa, etta kalibrointi on OK.
Mene mittauspaikalle ja paina
oranssia pallukkaa.
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Kun painat mittauspallukkaa, laite

< Maastopiste tekee mittauksen ja hyppaa
tallaiselle tarkistussivulle. Tassa

Pisteen nimi Pt1  voitvield esim. syottaa laitteelle
koodin (jolla kuvataan erilaisia

Koodi mittauskohteita). Kun hyvaksyt
taman, paina OK.

Antennin korkeus 1.800 m

Antennikorkeuden tyyppi Sauvakorkeus

Record <1/1=Kerdaminen valmis

Ratkaisu <36/43>Kiinted

N 7219021.233 m

E 424534.346 m

H 4.699m

HRMS 0.011

VRMS 0.021

Ika 1

Etaisyys viimeiseen pisteeseen 7231493.412

Photo Mark OK
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Record and Display Settings

Maastopiste Tietoalue Tyokalualue

Display item Valittava

Q eprece 2 e

@ Map Enlarge @j Screen Survey

*¥  Mene kartan keskelle Open Cad

M Koko kartta @n Show/Hide Cad

-_".!.. CAD (4 Redraw

@ Karttanaytto ,:,'\ Koordinaattimuunnin
D Kehd ja pinta-ala
@9 Staattinen tallennus
"Iﬁ’/e Kéént_einen_
o koordinaatti
Offset etdisyyse/
5 kulma
4[/; Vinoetaisyys
Kulman laskenta

Oletusasetukset

OK

Mittaa lisaa pisteita edelld mainitulla
tavalla.

Mittaussivun oikeassa reunassa on
“hammasrattaan” kuva. Kun painat siita,
paaset mittauksen asetuksiin. Siella voit
mm. maaritella, mitd symboleita on
valittuna mittaussivulla ja ndet, mita
symbolit tarkoittavat.

Esim. maapallon kuva eli Karttanaytto
tarkoittaa niita taustakarttoja, jotka on
Survstarissa vakiona eli esim. googlen
vektorikartta ja satelliittikartta.

HUOM ! Jos valittuna on enemman kuin 6
symbolia, ne eivat ndy kaikki vaan sinun
pitaa siirtaa listaa ylos tai alas, jotta
nakymattomissa olevat symbolit nakyvat
I
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Kun olet saanut mitattua tarpeeksi
Projekti:20250206-1905

H:0.011 Rover 90%
; oon R 0% gy
A 37/44 V:0.020 ) T

pisteita, Projekti-sivulta paaset
tallettamaan pisteet (Pisteen vienti).

Pilvijako ei toimi talla hetkella
% I::\ Suomen alueella Southin
@ "[I[I pilvipalveluun, mutta luonnollisesti
Project Wizard  Projektinhallinta Projektin voit kayttaa esim. Googlen pilvea.
tietojen hallinta

& =

Koordinaattijarjes Tukiaseman Pistetietokanta
telma orientointi
Pisteen vienti  Sovellusasetukse Tietoja
t ohjelmasta
& L
Pilvijako Koodikirjaston
hallinta

| ° & %

Projekti Laite Mittaus Tyokalut
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Taalla naet viela tallennusformaatin.

Pisteen vienti @ Paina "Vie”.

Tallennustiedosto 20250206-1905.data

Tiedostotyyppi Raw Survey Data Format(*.csv)

[Pisteen nimi] [Latitudi],[Longitudi] [Ellipsoidikorkeus],[Koodi],
[Pohjoinen],[1ta],[Korkeus],[Antennikorkeus],[Ratkaisu] [UTC
aloitus],[UTC lopetus],[Paikallinen aika],[Vinoet. tukiasemaan],
[Vaakaet. tukiasemaan],[Aikaero],[HRMS],[VRMS],[PDOP],[SAT
lukitut] [SAT nakyvat],[Antennityyppi],[Anna antennikorkeus],
[Keskiajat],[Ellipsoidikorkeus],[Vaakaet. viimeiseen],
[Vaakaetaisyys],[Vinoet. viimeiseen] [Vinoetaisyys],[Korkeusero
ed. pisteeseen] [Lukittu SAT yksityiskohta],[Tukiasema ID],
[Tukiasema Lat],[Tukiasema Lon],[Tukiasema ellipsoidikorkeus],
[Offset etaisyys],[Paalunumero],[Merkintépiste],[Korkeus],
[Tavoitekorkeus],[Korkeusero],[Vinosauva),[TPI],[Piste ID],[Pisteen

tyyppi]

Kulman tallennusmuoto Deg.MinSec
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Nyt tulee tieto ”Vienti onnistui” ja
sitten tulee mahdollisuus
Tiedostonjakoon.

Kehote

Vienti onnistui

Sulje Tiedostonjako
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Lahettdja dimense3@gmail.com

Vastaanot. o Ari Kilpela

Mittaus]

Kirjoita sdhkdposti

B 20250206-1905.csv
1Kt

=a 1 2 3 4 5 6

qwer t y u

FJ 2123 , @

b

B4 W78 %

@ B

7 8 9 0

i o p a

k | o a
n m @

-

Kun valitset Tiedostonjaon, voit esim.
lAhettda mittausdatan sahkopostilla
haluttuun osoitteeseen. Tama
edellyttad, ettad sinulla on sahkoposti
kaytossa siind puhelimessa /
Kontrollerissa, jolla teet mittauksia.
Yksi mahdollisuus on loggautua
Android-asetuksissa omalle Google-
tilille.



